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Abstract of DE1 971 3070 




The camera support stand has relatively movable parts (2a,2b ; 8) and a motorised locking device (3a,3b ; 
9a, 9b) for blocking or allowiing the relative movement, under control of an operating device (4,10 ; 7) 
controlled by the camerman. The suport stand may be mounted on wheels (2a,2b) acted on by respective 
wheel brakes (3a,3b) controlled by the operating device together with a clamping device (9a, 9b) for 
preventing relative movement of telescopic sections of the upright of the support stand. 
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Priifungsantrag gem. § 44 PatG ist gestellt 
© Vorrichtung zum Tragen einer Kamera 
© Die Erfindung betrifft eine Vorrichtung zum Tragen ei- 

nes Schwenk- und Neigekopfes o. a. und einer Kamera, 

beispielsweise ein Stativ oder ein Pedestal. Urn dem Ka- 

meramann die Handhabung zu erleichtern, werden erfin- 

dungsgemaB mit Hilfsenergie betriebene Fixiereinrich- 

tungen an den Stellen vorgesehen, an denen bewegliche 

Bestandteile der Vorrichtung fixiert werden. Die Ansteue- 

rung der Fixiereinrichtungen erfolgt iiber eine Betati- 

gungseinrichtung, beispielsweise einen Taster, eine Sen- 

soroberflache oder Sensoreinrichtungen, die die auf die 

Vorrichtung einwirkenden Krafte erfassen. 
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Beschreibung 



Die vorlieeende Erfindung betrifft eine Vorrichtung zum 
Tragen einer Kamera mil den im Oberbegriff des Patentan- ^ 
spruchs 1 angegebenen Merkmalen. 

Im Rahmen der hier erlauterten Erfindung handelt es sich 
bei einer Vorrichtung zum Tragen eines Schwenk- und Nei- 
gekopfes o. a. und einer Kamera urn eine Vomchtung, die 
den Kameramann oder Photographen davon enlbindet, die 
oftmals sehr schwere Film-, Femseh- oder Slandbildkamera 10 
wahrend einer Aufnahme in einer bestimmten Position zu 
halten. Die Vorrichtung tragi die Last der Kamera und sorgt 
einerseits fur ihre Fixierung in einer gewunschten Hoheund 
einer gewunschten Stellung, aber andererseits oft auch da- 
fur daB die Kamera bewegt, beispielsweise geschwenkt, ge- 
neigt, positioniert oder verfahren werden kann. 

Bin typisches Beispiel fur eine Vorrichtung dieser Art ist 
ein Stativ Slative sind uberlicherweise so aufgebaut, daB 
zwar bestimmte Bewegungen der Kamera, beispielsweise 
Schwenken und Neigen, moglich sind, daB aber das Stativ 20 
nach dem Aufbau in dem Sinne ortsfest ist, daB es nicht ins- 
gesamt bewegt werden kann, ohne die Aufnahme zu beein- 
trachtigen. Ein Verfahren der Kamera ist bei einem Kamera- 
pedestal moglich, da das Pedestal Rader besitzt, nut deren 
Hilfe das Pedestal samt Kamera beispielsweise in einem -5 
Studio auf dem Studioboden bewegt werden kann. Damil 
sich das Pedestal wahrend einer Aufnahme nicht ungewollt 
bewegt, werden die Rader mil Hilfe einer Bremseinnchtung 
fixierf. Daneben hat ein Pedestal iiblicherweise eine telesko- 
pisch ausfahrbare Mittelsaule, die eine Veranderung der Ar- 
beitshohe der Kamera, d. h. das Positionieren der Kamera 
erlaubt. Die Veranderung darf nicht. ungewollt geschehen, so 
daB die Teleskopausziige der Mittelsaule mit Hilfe z. B. ei- 
nes Klemmhebels gegeneinander fixierbar sind Bei einem 
Stativ findet femer man oft teleskopisch gesteltete Beine, 
die ein Verkleinern des Stativs in solch einem MaBe gestat- 
ten daB das Stativ einfach transportiert und die Arbeitshohe 
in einem weiten Bereich gewahlt werden kann. Im Gebrauch 
mussen die Ausziige der Stativbeine gegeneinander fixiert 
werden, damit die Kamera sicher gehalten wird. 

Stativ und Pedestal besitzen somit als ein gemeinsames 
Konstruktionsmerkmal, daB bewegliche Bestandteile vor- 
handen sind, die in bestimmten Situationen fixierbar sein 
mussen. Der Kameramann entscheidet, wann welche Fixie- 
rung aufgehoben und welche Bewegung in welchem Aus- 
maB vorgenommen wird. Beispielsweise entscheidet der 
Kameramann, wann die Kamera im Studio verfahren wird, 
und lost die Radfeststeller des Pedestals, so daB sich die Ra- 
der drehen konnen, was ein Verfahren des Pedestals samt 
Kamera ermoglicht. Ebenso entscheidet der Kameramann 50 
wann und urn wieviel die Arbeitshohe der Kamera geandert 
wird wozu er die Klemmung der Mittelsaule des Pedestals 
lost und, wenn die gewunschte Arbeitshohe erreicht ist, wie- 
der fixiert. Bei Stativ und Pedestal bestimmt der Kamera- 
mann, wann und wieviel die Kamera geneigt oder ge- 
schwenkt wird, und lost bzw. fixiert die entsprechenden ble- 
mente der Vorrichtung. 

Die Erfindung ist nicht auf die hier beschnebenen Bei- 
spiele beschrankt, sondern betrifft das gemeinsame Kon- 
struktionsmerkmal von Stativen und Pedestals, daB bewegh- 60 
che Bestandteile vorhanden sind, die in bestimmten Situa- 
tionen fixierbar sein mussen. Dazu sind Fixiereinnchtungen 
vorgesehen, die auf die beweglichen Bestandteile einwir- 
ken, urn die Fixierung herzusteUen oder aufzuhebea_ 

Bislang sind diese Fixiereinrichtungen regelmaBig von ^ 
Hand zu betatigen, wie beispielsweise der Klemmhebel der 
Mittelsaule oder die Klemmhebel der teleskopischen Stativ- 
beine Die Radfeststeller eines Pedestals werden in der Ke- 



gel mit dem FuB betatigt. Neben dem datur jeweils erio.der, 
Uchen Kraftaufwand fuhrt dies dazu, daB der Kameramann 
von seiner eigentlichen Aufgabe abgelenkt wird da er hau- 
r ° Z Z % b»^hof t io. i«t Fixiereinrichtungen zu losen oder 
t^i:^'^rni, Bewegungen durchgefuhrt. 

™AUbZ£ "Mr eine Vorrichtung dieser Art wird an die- 
Jl telle auf Druckschrift DE 34 24 386 Al hingewiesen 
in der ein Pedestal fur eine Femsehkamera beschneben 
wird das dem Kameramann erlaubt, die Kamera zu bewe- 
gen Dazu besitzt. das Pedestal drei Raderpaare, die mecha- 
nisch gekoppelt stets parallel zueinander ausgenchtet sind 
Die Radstellung wird vorgegeben durch ein Handrad das 
unmittelbar unterhalb der Halterungseinnchtung fur die Ka- 
mera angeordnet. ist. Mit Hilfe des Handrads konnen die 
Radpaare synchron gedreht und so die Richtung fur eine Ho- 
rizontalbewegung festgelegt werden. Der Kam™ 0 
schiebt dann das Pedestal in die von ihm gewunschte Rich- 
ung Der Kameramann nutzt das Handrad mcht nur fur die 
Richtungswahl und Horizontalbewegung der Kamera, son- 
dern auch urn die Kamera in vertikale Richtung zu bewegen 
Unterstutzt z B. von einer Gassaule kann die Kamera n der 
ShTpSioniert werden. Wahrend der Aufnahmen konnen 
die Radpaare und die Saule arretiert werden. Dazu besiizt je- 
des Radpaar eine fuBbedienbare Bremse. An der Verschie- 
be aule ist eine von Hand zu betatigende AneUerung vorge- 
sehen die die Saule festklemmt. Wenn der Kameramann die 
Anweisung erhalt, die Kamera zu verfahren mmm er zu- 
mindest eine Hand von einem der Schwenkarme lost die 
Saulenarretierung oder die Radfeststeller, greift an das 
Handrad und fahrt die Kamera in die gewunschte R^htung- 
Danach arretiert er die Rader oder die Saule erneut urn die 

Kamera zu fixieren. , ^ 

Vor diesem Hintergrund besteht die der Aufgabe der Er- 
findung darin, eine Vorrichtung zum Tragen einer Kamera 
so zu festalten, daB die Handhabung fur den Kameramann 

"S^twivfdiese Aufgabe durch eine Vorrichtung zum 
Tragen einer Kamera mit den Merkmalen des Patentan- 

SP Voneilhafte Ausgestaltungen ergeben sich aus den Unter- 

^DeTcrundgedanke der Erfindung geht dahin die Kraft, 
einwirkung durch den Kameramann - sei es zum Losen oder 
Festziehen einer Fixiereinrichtung, sei es zum Bewegen des 
Stativs/Pedestals oder der Kamera - uberfltissig zu ^ machen 
und die benotigte Energie anderweitig bereit zu stellen. Da- 
bei bleibt dem Kameramann selbstverstandhch die Ent- 
scheidung dariiber, wann und wie die Hilfsenergie einge- 

56 SrErfindung wird im folgenden anhand eines Ausfuh- 
rungsbeispiels naher erlautert. In den Zeichnungen zeigt 
Fig. 1 eine vereinfachte Gesamtansicht eines Pedestals 

""Fig 2 eine vergroBerte DarsteUung der Befestigungs- 
punkte eines Handrands des Pedestals aus Fig. 1 • 

Bei dem in Fig. 1 dargestellten Ausfuhrungsbeispiel han- 
delt es sich urn ein Kamerapedestal 1 jedoch smd die 
Grundziige der Erfindung auch bei Stativen und anderen 
Vorrichtungen zum Tragen einer Camera einsetebar. 

Zunachst soU die Anwendung der Erfindung an den Ra 
dem 2a 2b des Pedestals 1 erlautert werden, die es ermogli- 
chen, das Pedestal zu verfahren, und denen jeweils eine 
Feststellbremse 3a und 3b zugeordnet ist, urn die Rader 2a 
und 2b fixieren zu konnen. Das dntte Rad ist in der in Fig. 1 
gewahlten Ansicht des Pedestals nicht zu sehem 

Bei Anwendung des Grundgedankens der Erfindung sind 
Feststellbremsen 3a und 3b als mit Hilfsenergie betnebene 
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Feststellbremsen ausgestaltet. Die die Feststellung der Ra- 
der 2a und 2b bewirkenden Elemente werden mil Hilfe eines 
geeigneten Antriebs in die festslellende oder geloste Posi- 
tion bewegt. 

Der Kameramann betatigt dazu beispielsweise einen Ta- S 
ster 4, dessen erste Betatigung das Losen der Feststellbrem- 
sen 3a und 3b und dessen zweite Betatigung das Anziehen 
der Feststellbremsen 3a und 3b bewirkt. Das bislang ubliche 
Betatigen der Feststellbremsen mit dem FuB entfallt. Die mit 
Hilfsenergie belatigten Feststellbremsen 3a und 3b und der 10 
Taster 4 sind entweder uber ein Kabel (nicht dargestellt) 
oder kabellos zur Ubertragung des durch den Tastendruck 
angezeigten Befehl miteinander verbunden. Der Taster 4 
kann in einem Bereich an dem Pedestal angeordnet werden, 
der in unmit.telbarer Nahe beispielsweise des Schwenkarmes 15 
5 des Schwenk- und Neigekopfes 6a der Kamera 6b oder des 
Handrads 7 des Pedestals 1 liegt, so daB der Kameramann 
keine weiten Bewegungen machen muB, um die Feststell- 
bremsen 3a und 3b zu betatigen. 

An einer teleskopartig ausziehbaren Mittelsaule 8 des Pe- 20 
deslals 1 sind erfindungsgemaB Saulenklemmeinrichtungen 
9a und 9b vorgesehen, die auf jeweils einen der Teleskop : 
ausziige einwirken, um ihn zu fixieren. Auch die Saulen- 
klemmeinrichtungen 9a und 9b sind mit Hilfsenergie betrie- 
ben und werden uber einen weiteren Taster 10 gesteuerl. Ein 25 
erstes Betatigen des Tasters 10 bewirkt. ein Losen der 
Klemmeinrichtungen 9a und 9b, wodurch die Teleskopaus- 
ziige der Mittelsaule gegeneinander verschiebbar werden; 
ein weiteres Betatigen des Tasters 10 bewirkt ein Anziehen 
der Klemmeinrichtungen 9a und 9b, wodurch die Mittel- 30 
saule 8 wieder fixiert wird. 

Diese Anwendung der Erfindung ist bei einem teleskopar- 
tig ausziehbaren Stativ auch an anderer Stelle einsetzbar. 
Stative besitzen oft teleskopartig ausziehbare Stauvbeine. 
An den Ubergangen der einzelnen Teleskopausschnitte sind 35 
bislang Klemmelemente vorgesehen, die bislang von Hand 
zu betatigen waren. ErfindungsgemaB werden auch hier mit 
Hilfsenergie betriebene Klemmeinrichtungen eingesetzt. 
Zum Ausziehen des Stativs werden die Klemmeinrichtun- 
gen vorzugsweise gleichzeitig in die geloste Stellung ge- 40 
bracht, so daB das Teleskopstativ auf die gewunschte Lange 
ausgezogen werden kann. Ublicherweise reicht die durch 
die Gravitation auf die eingeschobenen Teleskopabschnit.te 
wirkende Kraft aus, um ein ausziehen des Teleskopstativs zu 
bewirken. Wenn das Teleskopstativ auf die gewunschte 45 
Lange auseinandergezogen ist, werden die Klemmeinrich- 
tungen vorzugsweise gleichzeitig in die klemmende Stel- 
lung gebracht. Das Stativ ist. dann fixiert. Die Ansteuerung 
der mit Hilfsenergie betriebenen Klemmeinrichtungen er- 
folgt, insbesondere wenn eine gleichzeilige Ansteuerung er- 50 
zielt werden soil, durch einen Taster. In einer bevorzugten 
Ausgestaltung bewirkt ein Druck auf die Taste, daB samtli- 
che Klemmeinrichtungen gelost. werden. Das Stativ ist dann 
flexibel auf die gewunschte Lange ausziehbar. Ein weiterer 
Druck auf die Taste bewirkt, dafi alle Klemmeinrichtungen S5 
in die klemmende Stellung uberfuhrt werden, so daB das 
Stativ quasi auf Knopf druck fixiert ist. 

Bei einer. groBen Anzahl von Fixiereinrichtungen wird 
der Kameramann mit einer entsprechenden Anzahl von Be- 
dienelementen, beispielsweise Tasten, konfrontiert, um die 60 
Fixiereinrichtungen zu bedienen. Um hier eine weitere Ver- 
einfachung zu erreichen, werden die Bedienelemente so aus- 
gestaltet, daB der Kameramann quasi auiomatisch eine Beta- 
tigung der Fixiereinrichtungen auslost, ohne daB er bewuBt 
eine Taste betatigen muB, um den gewiinschten Vorgang 65 
auszulosen. 

Dieses Ziel wird beispielsweise dadurch erreicht, daB das 
Handrad 7 des Kamerapedestals 1 als Sensorelement ausge- 
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legt wird, das auf Beruhren reagiert und das Losen der Fest- 
stellbremsen 3a und 3b der Rader 2a und 2b bewirkt. Elek- 
tronische Sensoreinrichtungen dieser Art sind bekannt und 
werden uberall dort eingesetzt, wo durch einfaches Beriih- 
ren einer metallischen Oberflache ein elektrischer Schaltim- 
puls ausgelost werden soli. Das Handrad 7 ist. dazu gegen- 
iiber dem Kamerapedestal 1 zu isolieren, so daB vorzugs- 
weise nur ein Beruhren des Handrads 7 und nicht das Bertih- 
ren anderer Stativteile das Losen der Feststellbremsen 3a 
und 3b bewirkt. Jedoch konnen auch andere Oberfiachenbe- 
reiche des Pedestals 1 in die Sensorflache einbezogen wer- 
den, die vorzugsweise durch das Handrad 7 gebildet wird. In 
diesem Fall lost auch eine Beriihrung des Kamerastativs an 
diesen Bereichen eine Ldsung der Feststellbremsen aus. 

Bei einem Einsatz an einem Kamera-Pedestal wirkl sich 
der zuvor beschriebene Aspekl der Erfindung wie folgt aus. 
Im Grundzustand sind die Feststellbremsen 3a und 3b des 
Kamerapedestals 1 in ihrer feststellenden Position. Das be- 
deutet, daB das Pedestal 1 nicht. oder nur gegen einen erheb- 
lich erhohten Widerstand bewegt werden kann. Der Kame- 
ramann kann sich in diesem Moment auf die Bedienung der 
Kamera konzentrieren, ohne Gefahr zu laufen, daB sich das 
Kamerapedestal 1 ungewollt. auf dem Studioboden ver- 
schiebt. Wenn die Kamera auf dem Studioboden verfahren 
werden soil, greift. der Kameramann an das Handrad 7. Die 
Beriihrung des Handrads 7 lost uber eine Sensorelektronik 
die Feststellbremsen 3a und 3b der Rader 2a und 2b, so daB 
das Kamerapedestal 1 nun bewegt werden kann. Nachdem 
der Kameramann die Kamera an die gewunschte Stelle ver- 
fahren hat, laBt er das Handrad 7 los, woraufhin die Sensor- 
elektronik die Feststellbremsen 3a und 3b der Rader 2a und 
2b wieder in die feststellende Position bringt. Das Kamera- 
pedestal 1 ist. nun wieder fixiert und gegen ein unbeabsich- 
tigtes Verfahren auf dem Studioboden gesichert. Durch den 
Einsatz des als Sensor ausgestatteten Handrads 7 kann der 
Taster 4 wegfallen. 

In Abwandlung des zuvor beschriebenen Gedankens kann 
das als Sensor ausgestattele Handrad 7 auch fur die Ansteue- 
rung der eingangs beschriebenen Klemmung der Mittelsaule 
8 eingesetzt werden. Ein Beruhren des Handrads 7 fuhrt zu 
einem Losen der Saulenklernmung, so daB die Kamera in 
senkrechter Richtung bewegt. werden kann. Das Loslassen 
des Handrads 7 fuhrt zu einer Festklemmung der Saule mit 
Hilfe der Klemmeinrichtungen 9a und 9b, so daB die ge- 
wiinschte Fixierung erreicht wird. Durch den Einsatz des als 
Sensor ausgestatteten Handrads 7 kann der Taster 5 wegfal- 
len. 

Um den Einsatz des als Sensor ausgestaltet en Handrads 7 
nicht auf die Betatigung der Feststellbremsen 3a und 3b ei- 
nerseits oder der Saulenklernmung 9a und 9b andererseits zu 
beschranken, kann das Sensorhandrad 7 wie im folgenden 
unter Bezugnahme auf Fig. 2 beschrieben weitergebildet 
werden. 

An den Befestigungspunkten des Handrads 9 am Pedestal 
1, von denen ublicherweise drei vorgesehen sind, werden 
Sensoren 11a, lib und 11c, vorzugsweise piezoelektrische 
Sensoren, vorgesehen, die die Krafte erfassen, die uber die 
Befestigungspunkte von dem Handrad 7 auf das Pedestal 1 
iibertragen werden. Die Ausgangssignale der Sensoren 11a, 
lib und 11c werden einer Auswerleschaltung 12 zugefuhrt. 
Die Auswerteschaltung 12 stellt auf der Grundlage der Sen- 
sorsignale fest, welche Krafte vom Handrad 7 auf das Pede- 
stal 1 iibertragen werden und bestimmt daraus die beabsich- 
tigte Bewegung. Die Sensorsignale 11a, lib und 11c sind 
ausreichend, um sicher festzustellen, ob ein Heben oder 
Senken der Kamera oder ein Verfahren des Pedestals 1 beab- 
sichtigt ist. Ausgehend von dem Ergebnis der Auswertung 
lost die Auswerteschaltung 12 dann entweder die Klemmun- 
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gen 9 a und 9b der S=S 
und 3b der Rader *™*£^£Zr das Handrad7 auf 
enale ist moglich, da die Kralte, « e auseeiibt . wer - 

das Pedestal 1 fur das tteoen ouer " Sen " soren n a , 5 

den, unterschiedliche des 
Ub und lie auslosen, die an ^^^^A^ 
Handrads 7 vorgesehen ond Data ist bestimme n 
daB die Kraftemwjrkung auf das ™™ kann> daB so- 
Fallen aueh dahingehend ausgewertet ^ ^ „ 
wohl die Klemmung der M^telsaule » 
steUbremsen 3a und 3b der Rader 2a und 2 g 
so daB die Kamera sowohl positionien. 

W erden tana. unkten vorgesehenen Sensoren 

Die an den BeKSUguiig»p mitHilfe einer ge- 15 

Ua, lib und He ^^STffl erzeugen, das 
eigneten ^'^SSS^ -steuert! die die 
eine oder mehrere An ^ ie ° s ^Xweise das Positionieren 
gewiinschte Bewegung, beispelswe se^ inrkh . 

oder Verfahren der K^-^wSS^e an den Ra- 20 
tung wird SS vorgesehen und be- 

dem 2a und 2b oder aer iviu bei der beab- 

wirkt eine-Unterstutzung ^ mehr aUein die 

sichtigten Bewegung so daB diesern Die 
Kraft, aufbringen muB, um die ^amera^ J ^ ^ 

GroBe der die Bewegung ^^^ u ^oUierten oder 
Praxis zu orienlieren und darf fuhren . Insbe - 
ungewolltenBewegungen toK™«^ Stu dioboden 
sohdere beim Verfahren der K^er d besQnders 
erscheint der Einsatz eines ServoantneDs j 30 
zweckdienlich zu sein. 

Patent anspriiche 



stehen oder aufzuheben; und u 

einer BeOrigungseinnchmng ■"^^ »s.e„ert, 
12),diedie Z »m.ndesl=ineFix.ere.nnen 8 4S 

C g eTnW(S*)'»"° d ' bB * HXiereinnCh tU " g 
ei„eFeststeUbremse<3a.3b).sL _ 

3. Vorrichtung nach A»fP™ c " 'iJLud n) ist, daB 
lenldeinrneinrichtung(9a,9b)ist kenn . 



einrichtung aufweisl. 4 dadurch ge kenn- 

6. Vorrichtung nach .Ansprucn £ ausfa hrbare 

Stalivbeine nut je drei Auszugei 

einrichiungen aufweist. V orhergehenden An- 

einnchtung (4, 'J 

Sensoroberflacheisb . j dadu[c „ gekenn- 

0 Vorrichtung nach Ansprucn ». jojober- 
zeichneb daB die beriJh^ngsernpfindhche Sen 
flache die Obertliiche ernes Handrad tot ^ ^ 

^^^^^^ 

„e„, de, ™^V^J^£Z, Handrad auf 
Pedestals (1) zur Erfassung erne , s , 
das Pedestal eiowtrkendenKratlangeo 

«• « ™.bSe C 's "soSlente <Ua. 

einrichtungen erzeugt. Ansoruche 10 bis 12, 

n. Vorrichtung nach « n ^^Sufsenergie be- 
dadurch gekennzeichnet ™ 

tnebene E^ht^ ^^^^ vorgeS e- 
desbeweghchenBestanaieiisu 

h en ist. und die • g ^rS unl ein Si- 

Sensorelements (11a, UJ, " ^ zur Unte rstut- 

g nal zur Ansteuerung der Bnnchmn g ^ der 

zung der Bewegung des bewegucnen 
Vorrichtung erzeugt. 
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